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Abstract 



Modular observation device based on observation binoculars with built-in infra-red rangefinder, in 
which the trajectory of the infra-red rays of the rangefinder is guided by means of the same optical 
elements (1,2; 11. 12) which determine the trajectory of the binoculars' rays. In addition, at least 
one direction indicator (30) and at least one calculating module enabling the functional control of the 
measurement processes are incorporated in the housing of the device. Furthermore, means 
enabling the simultaneous triggering of the rangefinder and direction indicator are provided, 
whereby the trajectory of the rays of visible light (S1 , S2) is not disturbed during this measurement 
process as regards the operation of the binoculars, so that the visual representation of the object 
measured is not impaired even during the measurement phase. Beam dividers separate the infra- 
red light from the combined trajectory of the rays immediately upstream of the lenses of the 
binoculars. In this way, effective protection is provided for the eyes whilst ensuring optimum 
utilization of the optical components. The result is a handy measurement device for precise three- 
dimensional location of objects, which can at the same time be observed visually without any 
interference. 
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Die Erfindung betrifft ein Beobachtungsgerat mit ei- 
nem binokularen Feldstecher, dessen beiden Fernroh- 
roptiken je ein Objektiv, ein Umkehrprisma und ein 
Okular zugeordnet sind, und in dessen Gehause ein IR- 
Entfernungsmesser angeordnet ist Insbesondere be- 
trifft die Erfindung ein modulares multifunktionales Be- 
obachtungsgerat. welches Funktionen als monokulares 
Fernrohr bzw. binokularer Feldstecher, ats integrierter 
Entfernungsmesser und gegebenenfalls weiteren Zusat- 
zen aufweist 

Bekannt sind einerseits verschiedene Gerate in einer 
Kombination aus Feldstecher oder Fernrohr mit ein- 
oder angebautem Entfernungsmesser. oder aber mit ei- 
nem KompaB. Beide Geratearten sind fiir verschiedene 
Spezialzwecke vorgesehen. Keines von ihnen kann eine 
vollstandige Information iiber die absolute Position ei- 
nes anvisierten Objektes liefern, beispielsweise als ma- 
themattscher Vektor, beschrieben durch eine direkte 
Distanzangabe bezaglich eines Referenzpunktes und 
zweier Winkelwerte (Azimut und Elevation). 

Es sind ferner geodatische Prazisions- Entfernungs- 
messer unter Verwendung einer Laser-Lichtquelle be- 
kannt Solche Gerate wurden in erster Linie im Hinbiick 
auf ihre Verwendbarkeit als Zusatz zu bestehenden 
geodatischen Geraten entwickelt Ihr Einsatz setzt die 
Verwendung eines Zielreflektors voraus, welcher die 
vom Gerat ausgesendeten Laserpulse reflektiert Ziel- 
beobachtung bzw. dessen Identifizierung und der ei- 
gentliche MeBvorgang laufen nacheinander ab. 

Aus der DE 27 45 565 C2 und der DE 28 17 237 Al 
sind ferner Gerate mit eingebautem IR-Entfernungs- 
messer bekannt. Dabei ist der Strahlengang des Entfer- 
nungsmessers von demjenigen filr die visuelle Beobach- 
tung des Objektes durch Pupillenteilung getrennt Eine 
solche Pupillenteilung, die eine ringformige Austrittspu- 
pille fur den Beobachtungsteil ergibt, ist jedoch aus opti- 
schen Grunden nachteilig. 

Grundsatzlich ist bei einem Fernrohr mit integrier- 
tern IR-E-Messer eine zweifache Strahlenteilung erfor- 
derlich, d. h. eine spektrale Trennung der IR-Strahlung 
vom visuellen Spektralbereich, und eine nicht- spektrale 
Trennung des Sende- und Empfangsstrahls des IR- 
E-Messers. 

Es ist Aufgabe der vorliegenden Erfindung, ein Beob- 
achtungsgerat mit einem binokularen Feldstecher zu 
schaffen, bei dem die erforderlichen Strahlenteilungen 
in besonders zweckmaBiger Weise unter Verwendung 
bereits vorhandener optischer Bauteile erfolgen. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch das in 
Patentanspruch 1 definierte Gerat gelost 

Der Erfinder hat nun erkannt, daB sich bei einem 
Feldstecher diese beiden Strahlenteilungen am vorteil- 
haftesten dadurch verwirklichen lassen, daB fur die erst- 
genannte Trennung eine spektrale Teilung an einem 
Teilerprisma vorgenommen wird, wobei erfindungsge- 
maB von einem der sowieso in einem Feldstecher vor- 
handenen Umkehrprismen Gebrauch gemacht wird, 
wahrend die zweitgenannte Teilung geometrisch ge- 
schieht, namlich durch die bei einem binokularen Gerat 
ebenfalis bereits vorhandenen beiden Optiken. 

Dadurch wird gleichzeitig das Ziel erreicht,die far das 
System erforderlichen Glaser moglichst rationell zu nut- 
zen, urn auf diese Weise Gewicht einzusparen und ein 
wesentlich leichteres Gerat zu schaffen. Ferner ist eine 
moglichst ungestorte kontinuierliche visuelle Beobach- 
tung eines Objektes sichergestellt und unabhangig da- 



von, gemaB einer Weiterbildung der Erfindung, zu je- 
dem beliebigen Zeitpunkt eine moglichst praztse Or- 
tungsmeBung moglich, deren wahres und gegebenen- 
falls korrigiertes Ergebnis einfach und sicher abzulesen 
5 ist, ohne daB die visuelle Beobachtung unterbrochen 
werden muB. 

Ein entscheidender Vorteil dieses Gerates liegt in der 
gemeinsamen Optik fur die visuelle Beobachtung und 
die Distanzmessung. Dadurch wird das System einfach 

io und von uberflussigem Glasgewicht freigehalten. Fur 
die Entfernungsmessung mit gepulstem IR-Licht wird 
die gleiche Optik verwendet wie fur die visuelle Beob- 
achtung. Ein weiterer entscheidender Vorteil des Gera- 
tes liegt darin, daB seine Mehrfachfunktion, insbesonde- 

15 re die drei Funktionen visuelle Beobachtung, Entfer- 
nungsmessung und Richtungsbestimmung, exakt im 
gleichen Zeitpunkt aktivierbar sind und nicht etwa alter- 
nativ und nacheinander ablaufen. Dadurch ergeben sich 
entscheidende Vorteile, insbesondere fur die genaue Or- 

20 tung von bewegten Zielen. Das Ortungsergebnis kann in 
absoluten Koordinatenwerten angegeben werden, 
wenn der eigene Standort bekannt ist. Insgesamt resul- 
tiert durch die Kombination der EinzelmaBnahmen ein 
auBerst handliches und ubersichtlich zu bedienendes 

25 Gerat, welches einen wesentlich hoheren Gebrauchs- 
wert aufweist als bisher bekannte Gerate. Die vollstan- 
dige Kombination der genannten drei Funktionen quali- 
fiziert dieses Gerat bei entsprechender Auslegung unter 
anderem als hochprazises Ortungsgerat 

30 Vorteilhafte Ausgestaltungen ergeben sich aus den 
Unteranspruchen. 

Einzelheiten der Erfindung werden im folgenden an- 
hand bevorzugter Ausfuhrungsbeispiele mit Hilfe der 
Zeichnungen naher erlautert. Es zeigt 

35 Fig. 1 den Strahlengang eines binokularen Beobach- 
tungsgerates, mit der Darstellung der wichtigsten opti- 
schen Bauteile, 

Fig. 2 den Empfangerkanal gemaB Fig. 1, in Seitenan- 
sicht, 

40 Fig. 3 das Blockschaltbild fur den elektronischen Teil 
des Gerates gemaB den Fig. 1 und 2. 

Das Prinzip der Erfindung beruht im wesentlichen auf 
der Moglichkeit, mehrere Funktionen in einem Gerat zu 
integrieren, wobei das Gerat die Handlichkeit eines 

45 Feldstechers aufweist, so daB es zur standigen personli- 
chen Ausrustung von daran interessierten Benutzern 
gehoren kann. Vorzugsweise sind mindestens drei Funk- 
tionen im Gerat integriert, namlich die tradionelle Feld- 
stecher- bzw. Fernrohrfunktion, welche eine direkte Be- 

50 obachtung eines Objektes erlaubt, ferner die in den Be- 
obachtungsstrahlengang integrierte hochprazise Ent- 
fernungsmessung sowie als dritte Funktion eine eben- 
falis im Gerat integrierte Richtungsanzeige, deren Er- 
gebnis zusatzlich in den Beobachtungsstrahlengang 

55 projiziert wird. Distanz- und Richtungsmessung konnen 
auch an andere Gerate iibertragen werden oder — fur 
Drittpersonen sichtbar — auBen am Gerat angezeigt 
werden. 

Modularer Aufbau des Gerates bedeutet im vorlie- 
60 genden Fall, daB die Konzeption des Gerates eine Aus- 
legung als monokulares oder binokulares Gerat erlaubt 
und daB der Richtungsmesser wahlweise im Gerat inte- 
grierbar ist. Das Geratekonzept erlaubt eine Anpassung 
des jeweiligen Ausnistungsgrades entsprechend dem 
65 gewOnschten Verwendungszweck. 

Als bevorzugtes AusfQhrungsbeispiel zu Erlauterung 
der Erfindung wird im folgenden ein binokulares Beob- 
achtungsgerat beschrieben. Es besteht nach Fig. 1 aus 
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einem konventionellen Feldstecher-Teil mit einem Ob- 
jektiv I, einem Umkehrprisma 2 zur seitenrichtigen Ab- 
bildung und einem Okular 3. Der im gewahlten Ausfiih- 
rungsbeispie) ebenfalls dargestellte zweite Strahlen- 
gang enthalt entsprechend ein zweites Objektiv 11, ein 
zweites Umkehrprisma 12 und ein zweites Okular 13. In 
beiden Strahlengangen ist der Verlauf des sichtbaren 
Lichts durch Doppelpfeile S 1 bzw. S 2 angedeutet. Wo 
erforderlich. sind die beteiligten optischen Flachen fur 
den sichtbaren Bereich und fUr den Bereich der verwen- 
deten MeBstrahlung, also z. B. im Infrarotbereich, ver- 
gutet. 

Als zusatzliche Elemente sind im ersten Strahlengang 
ein mit dem ersten Umkehrprisma 2 verbundener 
Strahlteiler 4 und ein IR-Empfanger 5 vorgesehen. Der 
Strahlteiler blendet die fur die Entfernungsmessung ver- 
wendete MeB-Strahlung aus dem kombinierten Strah- 
lengang aus, so daB dieser Teil der Strahlung bis auf 
einen fur das Auge unschadlichen Restanteil nicht in das 
erste Okular 3 gelangt. Die Anordnung des Strahlteilers 
4 ist in Fig. 2 in Seitenansicht dargestellt Die Grenzfla- 
che zwischen dem Strahlteiler 4 und dem Umkehrpris- 
ma 2 ist mit einer Filterschicht versehen, welche fur das 
verwendete IR-Licht transparent ist, sichtbares Licht 
jedoch reflektiert, so daB die traditionelle Wirkung des 
Umkehrprismas fur das sichtbare Licht unverandert 
bleibt. Der Strahlteiler 4 dient somit nicht nur der Tren- 
nung von sichtbarem und IR-Licht. sondern auch dem 
Schutz des menschlichen Auges vor Laserstrahlung. 

Im zweiten Strahlengang sind zusatzlich zu den kon- 
ventionellen Bauteilen ein Sender 15 zur Aussendung 
von Infrarot-MeBimpulsen sowie ein mit dem zweiten 
Umkehrprisma 12 kombinierter zweiter Strahlteiler 14 
vorgesehen. Dabei entspricht die Anordnung des zwei- 
ten Strahlteilers 14 derjenigen des ersten Strahlteiler 4 
am ersten Umkehrprisma 2. 

Das verwendete IR-Licht hat im bevorzugten Beispiel 
eine Wellenlange von ca. 900 oder t'500 nm, je nach 
verwendetem Lasertyp. Der IR-Sender besteht z.B aus 
einem gepulsten oder modulierten Kristall- oder Halb- 
leiterlaser, dessen Sendeieistung so gewahlt ist, daB sie 
mit Sicherheit im augenschonenden Bereich bleibt, an- 
dererseits aber die gewunschte Reichweite uberbriickt 
Erreicht wird dies gegebenenfalls durch eine besondere 
Methode der Signalauswertung, welche nicht Gegen- 
stand dieser Erfindung ist Der Strahlengang des Sen- 
ders kann in Sonderfallen, z. B bei Auslegung des Gera- 
tes als monokulares Beobachtungsgerat, auch durch ei- 
ne getrennte Optik nach auBen gefuhrt sein. In diesem 
Fall ist der Empfangskanal fur die IR-Strahlung mit 
demjenigen des beschriebenen Gerates identisch. Zum 
Pumpen des fCristall-Lasers konnen Halbleiterlaser 
oder Blitzlampen eingesetzt werden. 

Der zweite Strahlteiler 14 sorgt fur die direkte Ein- 
blendung der Infrarotstrahlung in das konventionelle 
Umkehrprisma 12 in Richtung auf das zweite Objektiv 
11, unter gleichzeitiger Ausblendung dieser Strahlung 
aus dem zum zweiten Okular 13 fuhrenden sichtbaren 
Zweig S 2 des Strahlengangs. Ober das zweite Objektiv 
11 wird die IR-Strahlung in Richtung auf das auszumes- 
sende Objekt gesendet Die vom Objekt reflektierte 
Strahlung erreicht das Gerat uber das erste Objektiv 1. 
Von dort wird sie auf das erste Umkehrprisma 2 geleitet 
und vom ersten Strahlteiler 4 aus dem kombinierten 
Strahlengang ausgeblendet und dem IR-Empfanger 5 
zugeleitet. 

Der IR-Empfanger 5 kann im einfachsten Fall aus 
einer Fotodiode bestehen. Sie kann mit einem Verstar- 



ker zusammen zu einem Hybrid integriert sein. Auch ist 
eine weitere Integration zu einem erweiterten Hybrid 
mit dem Analog/Digital-Wandler mdglich. 
Zusatzlich zum konventionellen Gerat ist ferner eine 
5 Anzeige 20 sowie ein teildurchiassiger Spiegel 21 zur 
Einspiegelung dieser Anzeigewerte des Entfernungs- 
messers in den Strahlengang zum Okular vorgesehen. 
Zusatzlich kann eine Hilfsanzeige 22 auBen am Gerat 
vorgesehen sein. 
io SchlieBlich ist eine Baueinheit 30 zur Bestimmung der 
Richtung des auszumessenden Objektes vorgesehen, 
welche im folgenden anhand von Fig. 3 naher erlautert 
wird. 

Alle genannten Teile sind in einem gemeinsamen Ge- 
15 hause enthalten, welches beispielsweise ahnlich wie ein 
konventionelles Feldstechergehause ausgebildet ist. 
Das Beobachtungsgerat ist damit trotz der zusatzlichen 
Funktionen auBergewohnlich handlich. 
Fig. 3 zeigt den elektronischen Teil sowie den funk- 
20 tionalen Aufbau des Gerates, und zwar im oberen Teil 
das EntfernungsmeBgerat und im unteren Teil die noch 
naher zu beschreibende Baugruppe zur Bestimmung 
der Richtung des anvisierten Objektes. Entfernungs- 
messer und Richtungsmesser sind prinzipiell autonom 
25 und mit eigenen Rechnern ausgestattet. Die Ausgange 
beider Baugruppen sind auf die gemeinsame Anzeige 20 
gefuhrt, welche gemaB Fig. 1 in den Strahlengang vor- 
zugsweise nur eines Beobachtungskanals eingeblendet 
ist. Die Anzeige der MeBergebnisse erfolgt im Gesichts- 
30 feld des Beobachters, wobei durch die Ablesung des 
MeBergebnisses der visuelte Beobachtungsvorgang des 
Objektes nicht unterbrochen werden muB. Zusatzlich 
konnen die MeBergebnisse auBen am Gerat angezeigt 
werden. Schaltmittel zur Erzeugung der verschiedenen 
35 Speisespannungen sowie die Batterien sind in der Figur 
nicht zusatzlich eingezeichnet. 

Ferner ist eine beiden Gerateteilen gemeinsame Ta- 
statur 40 vorgesehen, welche an einer gut zuganglichen 
Stelle auBen am Gerat angebracht ist Sie dient zum 
40 Auslosen der verschiedenen Funktionen des Gerates 
sowie zur Eingabe von Daten. Sie ist so angeordnet, daB 
der Beobachtungsvorgang bei der Bedienung nicht ge- 
stort wird. SchlieBlich kann das Gerat mit einem 
SchnittstellenanschluB 50 versehen sein, welcher gemaB 
45 dem bevorzugten Ausfuhrungsbeispiel ebenfalls mit den 
Ausgangen der beiden Gerateteile verbunden ist. Die 
Schnittstelle kann beispielsweise genormt sein und den 
AnschluB des Gerates an Datenubertragungsmittel 
oder direkt an einen Rechner oder Massenspeicher er- 
50 moglichen. Sie kann ferner fur eine Fernauslosung der 
Geratefunktionen verwendet werden. 

Die Baugruppe des Entfernungsmessers mit dem IR- 
Sender 15 und dem IR-Empfanger 5 ist mit einem Rech- 
nermodul 6, insbesondere einem Mikroprozessor, ver- 
55 bunden. Es handelt sich dabei vorzugsweise um einen 
autonomen Kleinrechner, welcher mit einem ROM 7 
zur Speicherung der Programme fur die Steuerung der 
zum Entfernungsmesser gehorenden Baugruppen sowie 
zum Ablauf der einzelnen Rechenoperationen versehen 
60 ist Ferner ist ein Speicherbereich 8 vorgesehen, welcher 
zur Speicherung von Daten dient. wobei es sich einer- 
seits um vorgegebene Konstanten oder Bezugsdaten, 
z. B. Bezugskoordinaten, handelt und anderseits um 
Speicherplatz zur Abspeicherung der MeBergebnisse, 
65 bis diese beispielsweise von der Schnittstelle 50 abgeru- 
fen werden. Der IR-Empfanger ist an den Rechner 6 
uber einen Analog/Digital-Wandler 9 angeschlossen. 
Die Entfernung wird aus der Signallaufzeit berechnet Je 
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nach der Starke des Signals werden Einzelimpulse oder 
Pulsfolgen ausgewertet Durch wiederholte Entfer- 
nungsmessung in kurzen Zeitabstanden kann die Ge- 
schwindigkeit, insbesondere die Radialgeschwindigkeit 
des Zielobjektes gemessen werden. 5 

Bei der zweiten Baugruppe, die in Fig. 3 im unteren 
Tei! dargestellt ist, handelt es sich urn eine Einrichtung 
zur Richtungsbestimmung, wie sie z. B. aus EP-1 83 735 
bekannt ist Diese auch als elektronischer KompaB be- 
zeichnete Einrichtung enthalt Magnetsensoren 31, Nei- io 
gungssensoren 32 und einen TemperaturfOhler 33. Alle 
drei letztgenannten Bauelemente sind iiber einen Multi- 
plexer 34 und einen Analog/Digital-Wandler 35 an ei- 
nen zweiten Rechner 36, insbesondere einen Mikropro- 
zessor, angeschlossen. Auch dieser Rechner ist mit ei- 15 
nem ROM 37 und einem RAM-Speicher 38 ausgerustet. 
Am Rechner 36 sind die oben erwahnten Anschlusse an 
die Anzeige 20, an die Tastatur 40 und gegebenenfalls an 
die Schnittstelle 50 zu erkennen. Im Rechner 36 werden 
die MeBdaten anhand von gespeicherten Korrekturta- 20 
bellen sowie durch Einbeziehung von komplementaren 
und/oder redundanten Sensorinformationen korrigiert. 
Systematische MiBweisungen und Storungen aufgrund 
von Temperatureinflussen, Deklination, Einbauumge- 
bung der Sensoren, Schraglage, Bewegung eta werden 25 
damit ausgeschaltet. Zur Anzeige gelangen nur wahre 
GroBen. Im Rechnersystem sind ferner fur alle MeBwer- 
te Plausibilitatskriterien programmiert, die zufallige 
oder vorubergehende Storungen ausfiltern. Der Rech- 
ner 36 des Richtungsmessers kann zusatzlich uberge- 30 
ordnete Steuerungsfunktionen ubernehmen. Als Rech- 
ner 6 fur den Entfernungsmesser ist ein Digital-Signal- 
Prozessor(DSP) besonders vorteilhaft 

Grundsatzlich beruht das MeBprinzip des Richtungs- 
messers darauf, iiber einen Magnetsensor 31 das Erdma- 35 
gnetfeld zu erfassen und das MeBergebnis mit Hilfe von 
Neigungssensoren 32 zu korrigieren. SchlieBlich findet 
mit Hilfe des Temperaturftihlers 33 eine Kompensation 
von MeBfehlern statt, die durch Temperaturanderungen 
bedingt sind. Als Magnetfeldsensor konnen Elemente 40 
vorgesehen sein, welche auf dem Halleffekt beruhen, 
welche das Prinzip einer Feldplatte beinhalten, oder ei- 
ne Widerstandanderung hervorrufen, die dann mit Hilfe 
einer Bruckenschaltung erfaBt wird. 

Es ist auch die Messung mit Hilfe eines dynamischen 45 
Signals moglich, das dem Sensor z. B. in Form eines 
weiteren Magnetfeldes kurzzeitig und wechselweise zu- 
gefuhrt wird, wobei die Differenz der so erzielten Ma- 
gnetisierung oder die Zeit, die benotigt wird, um die 
ursprungliche Lage einzunehmen, erfaBt wird. Das Er- 50 
gebnis ist ein MaB fiir die Lage des Sensors im Erdma- 
gnetfeld. Es werden also die Komponenten des Erdma- 
gnetfeldes und des Schwerefeldes gemessen und daraus 
im Rechner 36 unter Berucksichtigung gespeicherter 
Korrekturwerte das Azimut und die Elevation der opti- 55 
schen Achse des Gerates berechnet. 

Die MeBwerte des Magnetfeldsensors werden ver- 
starkt und digitalisiert und im Rechner 36 verarbeitet. 
Einzelheiten dieser Einrichtung sind in der oben er- 
wahnten EP ausfuhrlich beschrieben und werden hier 60 
nicht nochmals dargestellt. Wie dort beschrieben, ist ei- 
ne mit dieser Baueinheit vorgenommene Azimutmes- 
sung durch die Einbeziehung von Neigungssensoren la- 
ge- und auch neigungsunabhangig. Damit die Messung 
auch beschleunigungsunabhangig erfolgt, wird zur Nei- 65 
gungsmessung ab einem bestimmten Drehwinkel auto- 
matisch auf die Magnetfeldsensoren umgeschaltet. Die 
Neigungsanderung im Raum kann durch den Rechner 



36 berechnet werden, und zwar aufgrund der Identifika- 
tion unterschiedlicher und/oder gleichformiger Signal- 
anderungen der Magnetfeldsensoren 31 und mittels 
Vergleichs mit einer zuvor abgespeicherten Soliwert- 
kurve. 

Patentanspruche 

1. Beobachtungsgerat mit einem binokularen Feld- 
stecher, dessen beiden Fernrohroptiken je ein Ob- 
jektiv, ein Umkehrprisma und ein Okular zugeord- 
net sind, und in dessen Gehause ein IR-Entfer- 
nungsmesser angeordnet ist» dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der IR-Sendekanal bzw. der IR-Emp- 
fangskanal des Entfernungsmesser iiber je eines 
der Objektive (11. 1) des Feldstechers verlauft, und 
daB die Ein- bzw. Ausblendung der IR-Strahlung 
durch eine Strahlenteilerschicht erfolgt, die zwi- 
schen einer total reflektierenden Flache eines Um- 
kehrprismas (12, 2) und einem zusatzlichen Strahl- 
enteilerprisma (14, 4) angebracht ist. 

2. Beobachtungsgerat nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB die im IR-Empfangskanal an- 
geordnete Strahlteilerschicht die Infrarotstrahlung 
aus dem kombinierten Strahlengang ausblendet 
und auf einen Empfanger (5) lenkt, und die im IR- 
Sendekanal angeordnete Strahlteilerschicht die In- 
frarotstrahlung direkt in den visuellen Strahlen- 
gang (SI, S2) — unter gleichzeitiger Ausblendung 
der zum Okular (13) fiihrenden IR-Strahlung — 
einblendet. 

3. Beobachtungsgerat nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Gerat einen Richtungs- 
messer (30) enthalt. 

4. Beobachtungsgerat nach den Anspriichen 1 oder 
3, dadurch gekennzeichnet, daB der Entfernungs- 
messer (10) und der Richtungsmesser (30) autono- 
me Rechnermodule (6, 36) aufweisen, deren Aus- 
gange mit einer Schnittstelle (50) zu externen Si- 
gnalverarbeitungsmitteln verbunden sind, wobei 
die Schnittstelle (50) zusatzlich mit Anschlussen zur 
Fernauslosung von Geratefunktionen belegt ist. 

5. Beobachtungsgerat nach Anspruch 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB eine in den Strahlengang ein- 
gespiegelte kombinierte Anzeigevorrichtung (20, 
21) vorgesehen ist. 
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